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Proyecto iniciado en 2016, destinado a desarrollar una nueva generaciéon de
navegadores que tienen en cuenta el carril, aprovechando las ventajas del
nuevo sistema de satélites europeo Galileo.

La nueva generaciéon de sistemas de navegacion mejorara la experiencia de
conduccidén del usuario y contribuira a aumentar su seguridad.

Los objetivos especificos del proyecto son:

e Proveer informacion de posicionamiento en lo que se refiere al carril en
los sistemas de navegacién del vehiculo para ofrecer a los conductores
la oportunidad de seleccionar el carril 6ptimo, incluso en situaciones de
trafico urbano o extraurbano denso.

e Reducir los riesgos asociados a las maniobras de cambio de carril en el
altimo momento.

e Habilitar una nueva generacion de cartografia digital basada en crowad-
sourcing.

La Fundacion RACC lidera el pilot test del proyecto que tendra lugar en
Eindhoven y Barcelona.

Del 13 al 15 de noviembre, en el Smart City Expo World Congress, el RACC y
el Ayuntamiento de Barcelona presentaron los avances del proyecto InLane,
entre los que se destacé la aplicacion de navegacién a bajo coste que tiene en
cuenta el carril mediante las tecnologias EGNSS y visién por ordenador.



