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Projecte iniciat el 2016, destinat a desenvolupar una nova generacié de
navegadors que tenen en compte el carril, aprofitant els avantatges del nou
sistema de satel-lits europeu Galileu.

La nova generacié de sistemes de navegacié millorara I'experiéncia de
conduccié de l'usuari i contribuira a augmentar-li la seguretat.

Els objectius especifics del projecte son:

e Proveir informacié de posicionament pel que fa al carril en els sistemes
de navegacio del vehicle per oferir als conductors l'oportunitat de
seleccionar el carril optim, fins i tot en cas de transit urba o extraurba
dens.

e Reduir els riscos associats a les maniobres de canvi de carril a I'Gltim
moment.

e Habilitar una nova generacié de cartografia digital basada en crowd-
sourcing.

La Fundacié RACC lidera el pilot test del projecte que es dura a terme a
Eindhoven i Barcelona.

Del 13 al 15 de novembre, en el marc de I'Smart City Expo World Congress, el
RACC i 'Ajuntament de Barcelona van presentar els avengos del projecte
InLane, entre els quals es va destacar I'aplicacié de navegacio a baix cost que
té en compte el carril mitjangant les tecnologies EGNSS i visié per ordinador.



